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Rozhodovani: navrh a uziti strategie tak, aby akce co nejlépe,

z hlediska cilu a za danych omezeni, oviivnily okoli |




£ & Spoluprice vice ucastnikii

Vypocetni a komunikacni slozitost =

Nahrazeni centralizovaného rozhodovani rozhodovanim
distribuovanym respektujicim moznosti ucastniku

Spoluprace se sousedy s dilce spoleCnym chovanim

uzitl strategii jen sdileni spolecnych casti chovani

Spoluprace pfi{

navrhu strategii modifikace modelu a cilu

7/

dodateCna tloha pro sousedni ucastniky




Rozhodovani

.. [ rozhrani
Ucastnik , : : .
vyhodnocovaci system ... algoritmy optimalizace

Optimalizaci za neurcitosti nutno doformulovat =
nedominovanost strategii

Pranépodobnostni{ 1(Q) chovani Q = uvazovane a mérene veliCiny

popis 'f(Q) idealniho Q <> popis cili & omezeni

Optimum = Arg min E[Z(f, 'f, Q)] &
{strategie} ztrata f=f & omezeni

Ocekavana ztrata E[Z] = KLD(f || 'f)
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Algoritmicky prekiad oborovych znalosti

teoreticke, fyzicke a simulacni modely, > (fQ)
fuzy 1 vyrobni pravidla, znalosti experti ...

Predzpracovani dat
odstranéni rusivych vlivii, slucovani vystupu cidel,
zmenseni rozmeru, konstrukce informativnich priznaku ...

N Zmenseni mnoziny popisu {{(Q)}
odhadovani struktury, parametrii 1 vnitinich velicin ...
|
Overeni platnosti modelu
teoreticka a simulacni analyza,

srovnani s realitou a oborovymi znalostmi ...
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Algoritmicky preklad ctlit a omezeni na '1(Q)
N fcile v uzivatelské a ne-pravdépodobnostni forme} —» f(Q)
vice vrcholoveé 'f(Q) < vice cilii; oblast 'f{Q) = 0 <> omezeni
A Navrh optimalnit strategie

uzavrena forma dana resenim diferencné-integralni rovnice
v

Overeni platnosti ndvrhu
teoreticka a simulacni analyza,
srovnani s realitou a s cily 1 omezenimi

Implementace

programova podpora prenosu ve vyzkumu vzniklych
algoritmu a jejich celktl do aplikacnich systemu




F & Zivereiné poznamky

Kazdy krok je rozhodovanim podporujicim rozhodovani celkove
AS rozpracovava kroky pro dynamicke smesove modely

Navaznost na vyzkum dalSich skupin DARu

FAV ZCU, skupina Prof. Simandla
... prima

Compureg s.r.o. zastoupenou Dr. Ettlerem

... Oba naznaci svou vizi
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Odhadovani stavu stochatickych systému a
jeho vyuziti v rozhodovani

Miroslav Simandl
Katedra kybernetiky, ZCU Plzen

http://control.zcu.cz
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) mereni ., odhad stavu
system > estimator >

|

apriorni informace
(model systému)

* Subjektivni pristup (vyzaduje overovani apriorni informace)
* Objektivni pristup (predpoklada platnost apriorni informace)
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* Model systemu (znamy objektivne C1 subjektivne)
— stochasticke diferencni Ci diferencialni rovnice
— podminene hustoty pravdepodobnosti

* [stimator (hledany)

— transformace meéereni na odhad stavu
¥ Odhad stavu

— podminena hustota pravdepodobnosti
(specialni pripad: bodove odhady)
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Odhad stavu pro systémy

— dynamicke

— stochasticke
— nelinearni

— negaussovske

nelinearni odhadovani ¢1 nelinearni filtrace

nejcastej1 vede na aproximacni reSenit
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* Volba pristupu k navrhu estimdtoru podle pozadavkii

na platnost odhadu
— lokalni
— globalni

* Volba pristupu k resent estimacni ulohy
— analyticky pristup
— simulacni pristup (Monte Carlo)
— numericky pristup
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y et Vyuziti pro rozhodovani

rozhodnuti , merent
> system

system

< - estimator
, v 1 rozhodovani
vypoved odhad stavu

* pasivni nebo aktivni
* vicemodelovy pristup, smeésove modely

* multimodalni hustoty

<4
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Teoreticky rozvoj lokalnich 1 globalnich metod nelinearniho
odhadovani pro odhad stavu nelinearnich stochastickych
systemu (vyssi kvalita odhadu, snizovani vypocetni narocnosti)

Vyuziti v ulohach rozhodovani (fizeni, adaptace)
Teoreticky rozvoj metod rozhodovani
Algoritmicke zpracovani metod odhadu a rozhodovani

Vyuziti v konkrétnich aplikacich
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Aplikace rozhodovani s vice ucastniky

Pavel Ettler

Compureg Plzen, s.r.o.

WWWw.COmpureg.cz
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Ridici systemy pro valcovaci stolice

* Regulace staveni valct
» Regulace tloustky pasu

» [nformacni system
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Reference

Ridici a informaéni systémy pro valcovaci traté (10)
Informacni systemy pro biochemicke laboratore (12)
Rizeni strojii pro vyrobu komponent velkych motorti

Monitorovani vyroby

Rizeni spalovani v tepeln¢ elektrarné
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Vyzkumne projekty

Dlouholeta spoluprace s UTIA a ZCU
* Ukonceno:
- Nékolik projektti podporovanych GA CR a MSMT
« EU projekt ProDaCTool
- Ugast ve dvou Networks of Excellence
» Aktualni.
- Vyzkumne centrum DAR
- Projekt BADDYR (podpora AV CR)

» Ugast na spolupraci CR - Slovinsko
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Vyzkum - aplikace

o Automaticke rizeni
* |dentifikace parametru
» Klasifikace modelu
» Adaptivni regulace

* Podpora rozhodovani
* |dentifikace pravdépodobnostnich smesi
« Zpracovani realnych dat
« Syntéza - “poradni smes”

* Software

 OS realného casu
« Pamétové orientované databaze
« TCP/IP komunikace
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Role ve vyzkumnem centru DAR

* Testovani algoritmu

» Experimenty s realnymi daty

 Tvorba software nezavislého na Matlabu

» Vyzkum zametreny na prakticke aplikace




